Standardowy Interfejs Silnika L-SMI (Standard Motor Interface)

LSMI-800, LSMI-804

Datasheet #89046822

Funkcje

SMI to skrot od Standard Motor Interface tj. Standardowy Interfejs Silnika. SMI to
protokét magistrali uzywany do sterowania silnikami zaluzji przeciwstonecznych
w celu zacienienia. Do magistrali mozna podtaczy¢ do 16 silnikdw. Interfejs L-SMI
taczy magistrale SMI ze sterownikiem L-INX, L-ROC, L-GATE lub L-DALI. Dostepne
sg dwa modele interfejsow SMI.

L-WEB, L-STUDIO

LSMI-800 taczy pojedynczy kanat SMI z maksymalnie 16 silnikami SMI z portem
EXT sterownika L-INX, L-ROC lub L-GATE. Zasilanie magistrali SMI jest zapewnione
przez interfejs LSMI-800, ale nie jest on izolowany galwanicznie. Do interfejsu
LSMI-800 mozna podtaczyc¢ tylko silniki wysokonapieciowe.

L-ROC

LSMI-804 taczy do czterech kanatéw SMI z maksymalnie 64 silnikami SMI z portem
USB sterownika L-INX, L-ROC, L-GATE lub L-DALI. Galwanicznie izolowane zasilanie
magistrali SMI jest zapewnione przez interfejs LSMI-804. Dlatego do interfejsow
LSMI-804 mozna podtaczyc silniki wysokonapieciowe SMI lub niskonapieciowe,
ale nie wolno mieszac¢ silnikéw wysokonapieciowych i niskonapieciowych na jed-
nym interfejsie. Oprécz czterech kanatéw magistrali SMI, LSMI-804 oferuje cztery
przekazniki sterowane przez L-INX, L-ROC, L-GATE lub L-DALI. Kazdy przekaznik
moze by¢ uzyty do odciecia zasilania silnikéw na jednym kanale, jesli silniki stoja
w miejscu. Odciecie zasilania, gdy silniki nie poruszaja sie, zmniejsza zuzycie ener-
gii w instalacjach rolet przeciwstonecznych SMI o ponad 140 kWh rocznie dla kaz-
dego kanatu.
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Cechy

« Interfejs SMI dla sterownikéw L-INX, L-ROC, L-GATE i L-DALI + Obstuguje standardowy interfejs silnika i systemy magistrali

. Konfiguracja przez interfejs sieciowy SMI zgodnie z: www.standard-motor-interface.com

Bramy
sieciowe

- Kalibracja napedéw zaluzji przez interfejs sieciowy » tatwa wymiana urzadzenia

« Do 16 napedéw zaluzji na port SMI
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A "_.I’ Specyfikacja
E ) Typ LSMI-800 LSMI-804
=5
4 Wymiary (mm) 55x 100 x 60 (D x S x W), DIM033 107 x 100 x 60 (D x S x W), DIM034
Montaz Montaz na szynie zgodnie z norma DIN 43880, szyna zgodna ze standardem EN 50022 (TH35/TS35)
_ Zasilanie 230V AC, 50Hz, max 2 W 85-240V AC, 50/60 Hz, max 2 W
|
<D): Warunki pracy 0°C do 50°C, 10-90% RH, bez kondensacji, stopier ochrony: IP40, IP20 (zaciski)
4 Potaczenie Potaczony przewodem 3-zytowym, max. 1 m Podtaczany standardowym kablem USB 2.0, max. 1 m
Interfejsy 1 x EXT 1 x Mini USB 2.0 typu B
1 x SMI (Standard Motor Interface) 4 x SMI (Standard Motor Interface)
1~ Wyjsécie cyfrowe - 4 x Przekaznik, 10 A
i (Digital Output) (DO)
E Narzedzia Konfiguracja przez interfejs sieciowy
é Do uzytku z Serwerami automatyki L-INX, sterownikami pomieszczeniowymi L-ROC, bramkami L-GATE i sterownikami
L-DALI

Nr zamdéwienia Opis produktu

LSMI-800 Interfejs SMI (Standard Motor Interface) dla 16 napedéw, dotaczany przez port EXT
LSMI-804 Interfejs SMI (Standard Motor Interface) dla 64 napeddw, 4 kanaty SMI przez USB
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Standardowy Interfejs Silnika L-SMI (Standard Motor Interface)

LSMI-800, LSMI-804
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